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研究内容： ①非接触空間認識デバイスの開発  ② AI 応用による微小手指屈曲判定と応用 

主に，高齢者・障がい者の生活の質（QOL) 向上を目指す支援技術（アシスティブテクノロジー：Assistive 

Technology(AT)）に関連したシステム設計・開発に取り組んでいます． 

視覚障害者の周囲環境認識を物体に接触することなく指先（爪側）に振動を提示する新規デバイス（図１）の開発研

究や，指先の微小屈曲随意運動を検知して遠方の支援者に緊急連絡を送信するシステムの開発に取り組んでいま

す．いわゆるフィジカル AI 技術あるいはシステムインテグレーション技術に関連した研究を行っています． 

 研究活動実績の詳細は research map ( https://researchmap.jp/read0179044 ) をご参照ください． 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

所属： 有明工業高等専門学校 

提供可能な設備・機器：  

名称・型番（メーカー） 

  

 

研究タイトル： 

福祉支援システムの開発 

 

 

氏名：   大塚弘文 ／OHTSUKA Hirofumi  E-mail： ohtsuka@ariake-nct.ac.jp 

職名： 校長 学位： 博士（工学） 

所属学会・協会： 計測自動制御学会/電気学会/日本機械学会/日本福祉工学会 

キーワード： 福祉工学，制御工学，フィジカル AI，システムインテグレーション，高齢者・障がい者支援 

技術相談 

提供可能技術： 

・各種機械系の制御システム構築技術 

・組込み制御システム設計/構築技術 

・AI 画像計測システム設計/構築技術 

・遠隔制御システムの構築技術 

 

 

図１ 振動刺激を用いた非接触型空間認識デバイスの開発 

 

図 2 ジェスチャ認識による微小手指屈曲判定と障がい者による緊急連絡システム開発への応用 


